参数附件：
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	主要功能和技术要求
	数量

	车身底盘
	无人车辆骨架及底盘支撑部分
1.整车尺寸（长×宽×高mm）: ≥2860×1400×2040;
2.离地间隙（mm）: ≥150;
3.厂定最大载客(人):4人
4.车速(km/h): ≥20;
5.续驶里程(km): ≥40;
6.爬坡度数(%):≥15; 
7.储能系统类型: 磷酸铁锂； 
8.电量(kWh)：≥10；
9.充电方式：手动/国标交流慢充，支持无线充电(选配)
10支持载人
	1个

	电控
	VCU 控制及其他控制部分，根据实际需要配置
	1套

	电池
	大于等于10度的磷酸铁锂电池
	1套

	外壳
	外观设计要有科技感和设计未来感，可以根据学校要求，喷涂不同颜色及logo等标识
	1套

	电子件
	车内的电子元器件，保障车辆的电器正常工作，根据实际需要配置
	1套

	装饰件
	车辆的内饰，外饰等，包括座椅样式，材料定制
	1套

	前置摄像头
	障碍物检测分类，交通灯识别等
1.尺寸：26.4×26.4×34.41mm； 
2.像素：不低于 1280×800； 
3.电压：12V； 
4.视场角：D(72°)/H(59.4°)/V(36°)； 
5.温度范围：-40℃～85℃； 
6.防水等级：IP67。
	1个

	高精度组合惯导
	高精度定位单元  ：GNSS定位、RTK、IMU通信；
最低提供匹配3年流量费及定位服务。产品须通过ISO 26262ASILD级认证或GNSS高精度定位芯片须通过车规级 AEC-Q100（车规级芯片安全认证） grade 2 认证；
1.定位模块: 支持六系统多频接收； 
2.水平定位精度（RMS）：单点 1.5 m，RTK 1cm + 1ppm； 
3.初始化：初始化时间≤10s，初始化可靠性>99.9%； 
4.首次定位时间：冷启动≤60s，温启动≤40s； 
5.输入电压：9～32VDC； 
6.功耗：≤5W； 
7.工作温度：-40℃～+85℃； 
8.尺寸：116×114.2×38.6（mm）。
	1个

	域控制器
	算法控制器：识别、融合、规划、控制实现。（国产核心芯片，提供CNAS 报告）
	1个

	激光雷达
	远距离障碍物识别,定位等，32线以上
线束：32线，波长： 905nm，激光等级： class1，测距： 150m（110m＠10% NIST ）
精度（典型值）： ±3cm（0.1m to 1m）  ,±2cm（ 1m to 100m）, ±3cm（100m to 150m）,
水平视场角：360°
水平角分辨率： 0.2°/0.4°; 
帧率：10Hz/20Hz, 
转速600/1200rpm(5Hz/10Hz/20Hz), 
出点数： 576000pts/s(单回波），1152000pts/s(双回波）； 
以太网输出：100M Base T1; 输出协议：UDP packets over Ethernet; UDP 数据包内容三维空间坐标，反射强度，时间戳等。 
产品功率： 12W；     
工作电压： 9-32VDC   
重量： 1kg(不包含数据线) 
防护安全级别： IP67
操作温度： -40℃ ~ +60°C ； 
存储温度   -40℃ ~ +85°C 
	1个

	补盲激光雷达
	安全辅助，侧面及周边障碍物补充探测，96线以上。
在水平方向的角度范围是0 ~ 360°,在垂直方向的角度范围是0 ~ 90°
测距： 0.1m ~ 30m（目标反射率10%）
精度： ±2cm（典型值）  
水平视场角： 360   
垂直视场角： 90°  
水平角分辨率： 0.4°
转速  600rpm(10Hz)
波长： 940nm     
激光等级： class1  
出点数： 856K点/秒（单回波），百兆以太网
UDP 包中包含：距离信息，反射强度，时间戳等  
产品功率：8w（典型值）     
工作电压：9-32VDC   
	2个

	固态激光雷达
	低处的障碍物检测，64线以上，180度视场角为佳
1.激光波长：1550/905nm； 
2.工作温度：-40℃～+85℃； 
3.防护等级：IP67； 
4.数据率：≥240000 点/秒 ，等效大于64线以上
	1个

	UI显示屏
	交互屏，
1.具备 HDMI 和 USB 等的多种类型接口； 
2.触摸屏，响应时间≤5ms； 
3.刷新率：≥60HZ； 
4.输入电压：12V～24V； 
5.支持地图信息、广告、前视图像、传感器信息、行驶状态信息、运行站点选择、语音播报等等
	1个

	工业交换机
	1.散热方式：自然散热无风扇设计； 
2.输入电压：12～48VDC； 
3.电源接口：凤凰端子，双电源冗余； 
4.复位开关：拨码复位； 
5.工作温度：-40°C～+75°C； 6.业务接口：8/16×10/100/1000Base-T。
	1个

	软硬件辅材
	激光雷达，摄像头，控制器，惯导，交换机等的支架，连接整车的线束，传感器，
集成支架应可拆卸，支架上应能匹配传感器的安装位置,支架的材料可使用钣金等，尽可能采用轻质材料，坚固耐用.智驾启动开关，车辆急停按钮
	1套

	建图工具
	提供自动化的建图工具，提供建图工具详细使用说明书，包括激光雷达等基本传感器的使用说明书。学校自主二次建图等能力
	1套

	模型框架及软件
	提供商业化算法模型框架，以及二次开发使用的开源模型框架，
具备商业算法 和 基于AUTOWARE 的开源算法 并行的能力，
提供自动驾驶控制指令API接口，供学校二次开发使用，包括但不限于小程序，独立APP，
行驶站点初始化配置，及UI显示屏，站点展示及站点选择等基础程序框架
支持主动避让、原地调头、可行驶区域内自由寻迹行驶等算法模型能力（要有软件图示及效果说明），需要提供相应的证明资料。
提供车辆管理监控运维系统
	1套

	现场服务
	零部件组装，功能测试
实训培训，培训老师学生如何使用以上组合的车辆。
提供车辆核心硬件3年的质保。
演示培训，校园建图工具
整车的线束制作，传感器安装；集成支架安装，智驾启动开关固定安装，急停按钮的安装
整车运行调试，现场功能测试验收
提供系统源码开源，支持二次开发，用于教学和科研
	

	客户案例及专利
	至少3个以上相关学校使用情况的案例证明，可提供自动驾驶相关专利证书，包括但不限于：“目标检测方法”，“传感器融合系统”等自动驾驶相关的技术专利证书
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